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Soluzioni

PROBLEMA 1
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Asse x, V(x,0,0) = = 2 _ E.(2,0,0)=
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Asse z, V(0,y,0) = - —2— E,(0,y,0) = 2L ¥
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Asse y, V(0,0,2) = ﬁ(ﬁ + ﬁ), di conseguenza il campo elettrico vale
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per | < |< 2 E (0,0,Z) = 47:160 (d2222)2
per |z |> 4, E.(0,0,2) = % £2_Z2 S
(T—27)
3)
Per |z |<< ¢ 2, Ey(2,0,0) = 2%
Per |y |<< §, Ey(0,9,0) =~ 2

Per | z |<< g, E,(0,0,2) ~ — -3¢

Tegd3
4)
Il moto & di oscillazione, tra i punti dell’asse z di coordinate z = —a e z = a. La frequenza di oscillazione &
w= \/mm - Siha z(t) = acos (wt).
5)
La particella ha velocita massima in O. Si ha v = aw. Si puo ottenere lo stesso risultato anche applicando
il teorema di conservazione dell’energia. %mvz = ¢V (a), con a << d. Si ottiene émv2 = %ﬂig 7 a’.

PROBLEMA 2

1)
Igt)spm = Lo (Hh) Ll et/r
2

F(t) = %L(é — dJ%L)I filo % Ispira, nel piano della spira e del filo, ortogonale al filo, nella direzione dalla
spira al filo

3)
E =34 In(HE) LI 4 (1 — e72)
4)
2 _
gt)spim = g—g(x(t)é%%[oe L con z(t) = d+ ta(t — 7)2
F(t) = S—OL(% I(t)ﬁ)loe_lj(t)spira + ma



